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PHOTOGRAMMETRI®USMARINE

Laphotogrammeétrie

La photogrammeétrie est une technique qui
consiste a reconstituer la réalité en 3D a
partir de photos réaliséessous différents
angles
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méme sujet

Plusieursmilliers de points caractéristiques
sont définis dans chacunedes photos Ces
points sont ensuitecorrélésentre lesphotos
adjacentes Par projection géométrique,un
nuagede points en 3D est constituéde tous
lespointscorrélés
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Laphotogrammeétriesous- marine

La photogrammétrie sousmarine reprend
simplement les mémes techniques que la
photogrammeétrie terrestre pour les
appliquerdansle milieu marin. Latransition
versce nouveaumilieu générede nombreux
problémes intrinsequesa ce dernier et le
recours a R Q2 dzisudpl@mentaires

(nouvelles techniques de prise de vue,
étalonnage des photos, etc) est donc
nécessaire afin de pouvoir appliquer la
photogrammeétriesousl'eau.

Photos étalonnées

Photossousmarines brutes

UnefoislesméthodesR QI R I Lilsksémi 2 y
place,on peut doncobtenir desmodeles3D
précisR QS t SO E&wiarids
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Des rendu8D:

Géoréférencés

V  Précig(précision absolue
sub-centimétrique)

V  Etalonnég(rendu plus
naturel des couleurs)

Cettetechnigue permet :

A La constitution de bases de données
géographiques et temporelles
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Analyses tridimensionnelleprécises

Exempleci-dessousR Q dz,’gfuﬁg tridimensionnelde comparaisonde deux modéles3D, f Q dzy
étantinclusdanst QI .dzu NB
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Modele A- Banc des lataniers, zone de 10x10m Modéle B - Zone de 5x5m incluse dans le modéle A
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(1) Parcelle 5x5m dans le modéle &) Parcelle
5x5m dans le modéle(3) Superpositiont
comparaison des deux modéles

La comparaisondes deux nuagesde points
nous permet RQS { Had fiabild des
modeéles3D acquissoust Q Sdi, kdalistance
moyenne entre les deux surfaces 3D est
inférieure au millimeétre. Lorsque des
éléments ont changé de positions ou
disparu entre les deux modéles, cette
soustractiondes nuagesde points 3D rend
possiblel QA RSy (i HeB ditSéldmandsy
(iciun étalonen métal).
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Modele A Modele B

Ainsila réalisationde modelesR Q dmgefe
zoneaufil desannéespermetR QS F ¥ O G d
suivide f QS @ 2 teraadrdll@ dé la zone
changementdu relief, développementou
dépérissement R Q dzyhassif corallien,
dégradation de structures statiques
immergéesegtc.

Orthophotographiesgéoréférencées

Tous ces modéles 3D peuvent étre
géoréférencésafin R QI a dadzdid&ision
géographiquedes éléments cartographiés
Les orthophotographies (photographies
rectifiées géométriguement pour obtenir
une vue a f QI LIpazfarte) peuvent étre
intégréesdans Google Earth ou tout autre
logicielde SIG

Orthophotographiede la «barge de St Pawl



—— <> SKYLAB

Géolocalisatiod LINBOA &S t f Q2 NRNB Rdz
barge de SPaul, épave située au milieu de la Baie de
StPaul a 25m de profondeur.

Echelle adaptable pour suivre des structures de quelques cm a plusieurs
dizaines de m
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[ QF Ol dndodeledBR aftpossibleet réalisablesurdesélémentsde diversedailleset
permetdonct Q2 o (i EeymbdelzsglobauxR QS y @ Nd8 débails macroscopiques
précis



